
活動ミッション
UAV周辺技術に対してソフト・ハードの両面からの
調査

飛行制御ソフトUgCSの紹介
DJI、３DRoboticsなど多くのUAVに対応
対象エリアを指定し、解像度（GSD）、ラップ率、
カメラ、レンズ情報など必要情報を入力することで
飛行計画を簡便に自動作成
ウェイポイント毎の飛行速度変更など細かい設定の
飛行計画を作成可能で、多彩な作業飛行を実現する

機体・カメラ情報

連絡先：岐阜大学工学部地盤工学研究室内 ＵＡＶ利活用研究会事務局
TEL058-293-2419 geolabo@gifu-u.ac.jp

URL:http://www1.gifu-u.ac.jp/~geotech/

Unmanned Aerial Vehicle Gifu University

WG活動

活動ミッション
UAVによる調査・点検に関する情報の収集と共有

UAV業務における共通課題の解決

UAV業務仕様案の対外公表

調査・点検の事例収集
会員内アンケートの実施

アンケート内容の集約と会員への情報提供

業務における課題の共有と意見交換
会員内アンケートの実施

主要課題への対応策の検討

課題と対応策について会員への情報提供

UAV業務仕様案の作成
既往業務の仕様書に関する情報収集

会員におけるニーズの検討

提供情報内容の検討

その他
メーリングリスト活用によるWG内意見交換の活性
化

精度検証ヤードの設置

基準点（標定点・検証点）・対空標識の設置

検証の結果

（使用期間：H27.1.1～H28.12.31）

対空標識設置状況

岐阜県大垣市内
・南北：約130m
・東西：約90m
・高低：約40m

・基準点：14点（TS法）
・補助基準点：6点（VRS法）

精度検証時フライト

A社 検証結果

UAV機体 DJI S1000

カメラ CANON EOS 5DSR

標定点 4点使用

検証点 5点使用

標定点（XY）残差 0.007m

標定点（H）残差 0.017m

検証点（XY）較差 0.014m

検証点（H）較差 0.013m

B社 検証結果

UAV機体 DJI S900

カメラ SONY α6000

標定点 5点使用

検証点 8点使用

標定点（XY）残差 0.023m

標定点（H）残差 0.011m

検証点（XY）較差 0.020m

検証点（H）較差 0.034m

活動ミッション
UAV安全運用マニュアルの作成

活動実績
UAVフライトチェックリスト検討
UAVヒヤリハット・事故アンケート収集・分析

安全運用マニュアルの検討

UAVヒヤリハット・事故と予防策（事例）

（2016年3月時点）

エリア指定

フライトプラン
自動生成


